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Linie folgen mit einem Lichtsensor - Arbeitsblatt 

  

Modell Roverbot mit einem nach unten gerichteten Lichtsensoren 

  

Beschrei-
bung 

Der Roboter soll sich entlang einer schwarzen Linie bewegen. 

D.h. er erkennt die schwarze Linie  

und fährt nach rechts, wenn er weiß (hell) erkennt,  
und fährt nach links, wenn er eine schwarze Linie (dunkel) erkennt.  

  

    Mein Roboter kann  
 

 auf einer schwarzen Linie entlang fahren 
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