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Links und rechts - Arbeitsblatt

Modell Basisroboter (ohne Sensoren)
Beschrei- Der Roboter soll fur 2 Sekunden geradeaus fahren, dann 2
bung Sekunden eine Linksdrehung machen und wieder 1 Sekunde

vorwarts fahren.

AnschlieRend soll er ca. 1 Sekunde rechts herum und 3 Sekunden
rickwarts fahren, zum Schluss anhalten.

|Z[ Mein Roboter kann

2 Sekunden geradeaus fahren

dann 2 Sekunden nach links fahren
dann wieder 1 Sekunde vorwarts fahren
1 Sekunde nach rechts fahren

3 Sekunden rickwarts fahren
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anhalten
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