
   

 

aus  Seite 1 von 1 
Roberta Band 1 - NXT 
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Tischkante - Arbeitsblatt 

  

Modell Basisroboter 

  

Beschrei-
bung 

Der Roboter soll sich auf einem Tisch bewegen können ohne 
herunter zu fallen. 

Welche Sensoren sind dafür geeignet? 

 

Erweiterung: Baue noch einen Schieber, damit der Roboter den 
Tisch abräumen kann. 

  

    Mein Roboter  

 

 fährt auf einem Tisch und fällt nicht herunter 

 

Beschreibe 
die 
gemachten 
Erfahrungen: 

Welche Konstruktion hast Du gewählt? 

Vorteile / Nachteile ? 

 

 

 

 

 

 

 


