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Vor und zurück – Arbeitsblatt 

 

Modell Basisroboter (ohne Sensoren)  

  

Beschrei-
bung 

Der Roboter soll 

zunächst 5 Sekunden geradeaus fahren, danach 3 Sekunden 
rückwärts fahren und dann stehen bleiben. 

Pass auf, dass kein Hindernis im Weg steht! 

  

    Mein Roboter kann 
 

 zunächst 5 Sekunden geradeaus fahren 

 danach 3 Sekunden rückwärts fahren 

 und bleibt danach stehen 

 

 

 


